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L’'information audio est compensée 4x dans le FIL, filtrée et
ramenée a une information de 14 bits.

L’'information de 14 bits est appliquée & 2 DAC conver-
tisseur D/A (un pour chaque voie).

A travers la ligne DLFD l'information va d'un DAC 6519 a
travers une DRFD vers un DAC 6520.

DLFD =données delavoiede gauchedu FIL vers
le DAC

DRFD = données de la voie de droite du FIL vers
le DAC

Le signal CLFD est un signal de chronométrage
CLFD = signal d’horloge du FIL vers le DAC

Dans le DAC le signal digital est transformé en un signal
analogique.

A l'aide de la résistance d’ajustage 3586, le niveau des
deux voies peut étre réglé de la méme maniére. Le signal
de sortie sur le point 22 du DAC est présent sur les
sorties AF-R et AR-L a travers un filtre Bessel de 3éme
ordre.

AF-R = audio fréquence, droite
AF-L = audio fréquence, gauche
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Les filtres Bessel de premier ordre sont formés des circuits
entre le point 22 du DAC et des résistances 3576 et 3597.
La caractéristique de ce filtre est modifiable grace au
commutateur PRE EM.

PRE EM = "pré-emphasis” (pré-accentuation)

Le transcodage indique si un morceau de musique est
enregistré sans ou avec pré-accentuation. Les commu-
tateurs sont alors ouverts ou fermés par I'intermédiaire du
wP.

Les commutateurs entre les résistances 3576 et 3597 sont
des filtres Bessel de deuxiéme ordre.

Le signal est interrompu par le commutateur KILL pendant
la mise en marche de I'appareil.
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Circuit de décodage CD200

Outre aux I.C. Philips normaux, des I.C. Sony ont été
montés dans le "Compact Disc”, type CD200.

Bien que le codage du signal digital sur le disque a été
normalisé, il existe plusieurs maniéres de récuparation du
signal BF a partir de cette information.

La difference dans le traitement du signal des Philips et
des Sony est trés marquée. Ces derniers IC ne peuvent
donc pas étre montés sans plus, il faut différentes
interfaces.

Les signaux DEFM et CEFM doivent étre appliqués au
circuit de décodage Sony. Ces signaux sont présents sur
les broches 11 et 22 du démodulateur Philips IC6661.
Etant donné que le traitement de signaux digitaux exige un
ajustage précis, on s’est basé sur la fréquence d'un
oscillateur a cristal 1C6660.

Les autres signaux d’ajustage en sont dérivés.

Une fréquence dhorloge de 196 x 44.1 kHz (fg)
= 8.6436 MHz (fréquence d’échantillonnage) est requise.
La fréquence de I'oscillateur a cristal est de 96 x 44.1 kHz =
4.2336 MHz ce qui signifie que pour les 2 fréquences le
chiffre de base 44.1 kHz.

L'1C6682 divise la fréquence d’horloge par 16, I'|C6661 la
divisant encore une fois par 6.

Résultat: 4.2336 MHz : 96 = 44.1 kHz.

Cette fréquence fixe est appliquée en tant que fréquence
de référence a I'lC6664 PLL.

Le VCO (1C6665) engendre une fréquence de 8.6436 MHz.
Cette fréquence est divisée par 196 jusqu’a 44.1 kHz dans
le controleur ERCO, I'lC6805 et appliquée a travers la
sortie LRCK & I'lC6664 PLL (boucle de verrouillage de
phase).

La sortie de la boucle de verrouillage commande a
travers un filtre de boucle une tension de régulation vers
le VCO 6665, ceci verrouillant la fréquence d’horloge
de 8.6436 MHz a une référence de 'oscillateur a cristal
de 4.2336 MHz.

Le signal MCES nécessaire a la régulation du moteur de
plateau qui provient normalement de I'lC ERCO Philips,
n'est pas disponible sur les IC Sony. Ce signal doit donc
étre engendré séparément. Le signal CLDE issu du disque
du IC DEMOD 6651 est divisé en 512 par I'lC6657 jusqu’a
367.5 kHz et appliqué a I'lC PLL, 6658.
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Le signal RFCK est utilisé comme signal de référence pour
le circuit de verrouillage de phase le premier signal étant
issu de I'lC Sony 6805.

Ce signal est divisé en 2 jusqu’'a 367.5 kHz et ensuite
appliqué au PLL. Sur la sortie de I'lC6661, le signal MCES
est disponible.

Cing signaux doivent étre présentés sur I'IC FIL 6669, a
savoir: CLOX, STR1, CLCF, DRCF et DLCF, qui provien-
nent normalement de I'IC CIM.

Ces signaux ne proviennent cependant pas du circuit de
décodage Sony.

Les signaux d’ajustage CLOX, STR1 et CLCF sont dérivés
directement de I'oscillateur a cristal.

Les données de la gauche et de la droite doivent étre
présentées de maniére scindée et en série aux entrées FIL
DRCF et DLCF.

A travers les convertisseurs parallele/série, les IC6809 et
6810, les données en paralléle du circuit de décodage
Sony sont transformées en données serielles, ces données
de droite et de gauche apparaiss. Sant sur une seule sortie
(DAPS).

La transmission des données paralleles est commandée
par le signal chrono PEPS, alors que le signal d’horloge
CPPS (il s’agiten fait du signal d’horloge CLCF de 'l C-FIL)
assure la transmission des données.

La scission desdonnées dedroite et de gauche parrapport
au IC-FIL se fait en présentant directement le signal DAPS
sur I'entrée DLCF en 16 bits (c’est un échantillon) au
ralenti a travers les deux registres a décalage a 8 bits, les
IC6667 et 6668 sur I'entrée DRCF.

Ces registres @ décodage sont commandés par le signal
d’horloge CLCF.

Des 4 signaux nécessaires aux convertisseurs D/A seul le
STR2 manque encore étant donné que les autres trois, a
savoir le DLFD, le DRFD et CLFD sont délivrés norma-
lement par I'IC-FIL.

Le signal STR2 est engendré par la fréquence de
'oscillateur a cristal et le signal de la sortie (broche 7) de
I'IC-FIL qui est appliqué sur les sorties de la porte ET
(1C6663).

Sur la sortie de cette porte, le signal STR2 est présent, ce
signal étant également appliqué aux convertisseurs D/A.
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14. POSITION ARRET INSTANTANE "PAUSE”

Lorsque la touche d’arrét instantané est pressée, le uP
d'asservissement donne au pP de décodage l'ordre de
retenir le dernier transcodage. L’élément d’enregistrement
est ramené de quelques pistes (2 ou 3) en arriére.

Si I'élément d’enregistrement revient a I'endroit avec le
méme transcodage, et que la fonction d’arrét instantané
est encore en service, I'élément sera de nouveau reculé de
quelques pistes.

Cela se répete jusqu’a ce que lafonctoin d’arrétinstantané
est mise hors fonction. L'information audio n’esttransmise
que lorsque I'élément d’enregistrement se retrouve au
méme endroit que celui ou il se trouvait lorsque la touche
avait été enfoncée.
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15. COMMANDE DU TIROIR CD300

Position de repos

Lorsque le commutateur SK3 ("OPEN/CLOSE”) n’estpas
commandé, la tension de base de 6109 est pratiquement
de 0 Volt. 6109 n’est donc pas en conduction et la tension
de base de 6107 est positive, 6107 étant ainsi en
conduction. Du fait que 6107 est conducteur, la base de
6108 est négative par rapport a I'émetteur et 6108 est en
conduction. |l s’ensuit que la tension de base de 6107
reste positive a travers 3123 et que 6107 reste en
conduction.

Lorsque 6107 est conducteur, la tension de base de 6106
est tellement basse que 6106 ne conduit pas. 6106
commande les deux transistors 6101 et 6102. Le courant
de moteur traverse ces deux transistors.

Lorsque 6106 ne conduit pas, 6101 et 6102 ne conduisent
pas non plus, le moteur n’est pas en rotation.

Donc: lorsque 6107 conduit, le moteur ne tourne pas.

Du fait de I'inversion du courant par le moteur et de ce fait
aussi le sens de la rotation du moteur, le tiroir peut étre
ouvert ou ferme.

Ouverture du tiroir

Lorsque SK3 est en position "OPEN?”, la tension de base
de 6109 pendant le bref moment que le contact 2 - 3 est
interrompu, avant que 1 - 2 est fermé, est suffisamment
positive pour amener brievement 6109 en conduction.
Lorsque 6109 est conducteur, la tension de base de 6107
est pratiquement de 0 Volt, 6107 n’étant plus conducteur.
De ce fait, la base de 6108 devient positive par rapport &
I'émetteur, 6108 n’étant plus en conduction. Ceci a pour
conséquence que la tension de base de 6107 reste basse
et que 6107 continue a bloquer.

Du fait que SK3 est en position "OPEN", la base de 6105
est positive pendant que le condensateur 2106 est chargé.
6105 est de ce fait en conduction et la tension de base de
6106 est pratiquement de 0 Volt; 6105 ne sera pas
conducteur (le moteur ne tourne donc pas).
Dés quele condensateur est suffisammentchargé, labase
de 6105 passe a env. 0 V, de sorte que 6105 n’est plus
conducteur. |l s’ensuit que la base de 6106 est positive par
rapport a I'’émetteur et que 6106 sera conducteur (6107 ne
conduit plus). Lorsque 6106 est conducteur, la tension de
base de 6102 pendant que 2107 est chargé, devient
positive. Le transistor 6102 sera conducteur pendant un
court moment. Du fait de laconduction de 6106, la base de
6101 devient positive et 6101 se met a conduire.
Le transistor 6102 conduit brievement afin d’assurer
que le moteur atteint un grand couple de démarrage
afin d’amener le tiroir en mouvement. Aprés quoi6101
reprend la fonction de 6102.
Le courant dans le moteur estalors inférieur aceluidu
moment du démarrage le tiroir sortant graduellement
de I'appareil.
Le transistor 6106 n’est en conduction que lorsque 2106
est suffisamment chargé. On obtient ainsi que le tiroir ne
sorte pas immédiatement aprés la commando de SK3.
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Mise hors fonction du courant de moteur

Lorsque le tiroir a atteint sa position extréme ou qu’il est
freiné alors qu’il est en mouvement, le courant de moteur
augmente. Il en résulte une hausse de la tension sur la
résistance 3108. La tension de base de 6103 augmente
aussi, 6103 étant alors conducteur et I'anode de 6111
étant ainsi a la terre. Par conséquent, le condensateur
2105 en est déchargé, la tension de base de 6104
diminuant.

Du fait de la diminution de la tension de base, 6104
bloquera, la tension de collecteur augmentant. A travers
la résistance 3118 la tension de base de 6107 augmente et
6107 sera conducteur.

La tension de base de 6106 diminue et 6106 bloquera.
Les transistors 6102 et 6101 bloqueront etle courantdans
le moteur est mis hors service.

Lorsque 6107 est conducteur, la tension de base de 6108
diminue et 6108 sera conducteur. La base de 6107 reste
positive a travers 3123 et 6107 reste en conduction.

Fermeture du tiroir

Lorsque le commutateur SK3 est mis en position
"CLOSE”, la tension de base de 6109 est suffisamment
positive pour amener 6109 en conduction pendant que le
contact 1 - 2 est interrompu et avant que 2 - 3 est fermé.
Ceci a pour conséquence que 6107 bloquera et restera
bloqué (description sous "Ouverture du tiroir”).

Parce que SK3 bloque en position "CLOSE”, le conden-
sateur 2106 déchargera, la tension de base de 6105
devenant négative et provoquant le blocage de 6105. Par
conséquent, 6106 sera immédiatement en conduction et
par la méme, le tiroir glisse directement dans I'appareil,
ceci lorsque SK3 est sur "CLOSE".

La mise en mouvement et le mouvement méme du tiroir
sont décrits au paragraphe "OUVERTURE DU TIROIR".

Lorsque le tiroir est entierement glissé dans I'appareil ou
lorsque est freiné danssacourse, lecourant de moteur est
mis hors service. Ceci est décrit dans "la mise hors
fonction du courant de moteur”.
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16. APPAREILS CD..4

Introduction

Dés I'entrée en vigueur des appareils CD. .4, le uP de décodage
a été supprimé et la commande des divers signaux est
modifiée. Le uP de décodage et le uP d’asservissement sont
ramenés a un uP d’asservissement ayant un IC a porte 1/0. Par
la liaison de bus de I'l2C-(connexion Inter IC) I'information
avec reppérage d'adresse du uP d’asservissement est transmise
a travers la ligne d’horloge (12C) et la ligne données (12D) a I'lC
I/0 (Port extender). Les instants de lecture sont déterminés par
le signal SREN. Le uP d’'affichage et aussi la platine de
commande est en liaison avec le uP d'asservissement a travers
le bus 12C. Les commandes de la platine de commande sont
transformées par le uP d'affichage en courants d'information
qui sont alors envoyés au uP d’'asservissement. Le uP
d’asservissement transforme cette information en signaux
servant a commander les circuits suivants:

- La Trappe ("Tray”)
- Laser

- Focalisation

- Commande radiale

COMMANDE DE LA TRAPPE

Ouverture de la trappe ("Tray”)

Le uP d'asservissement est commandé par le commutateur
"Open/Close” a travers le uP d’affichage et les lignes 12C et 12D.
Ce P délivre un signal positif pendant 4 sec. sur I'entrée 5
(SL1). Ce signal est appliqué directement sur I'lC6801-point 6.
Cet IC provoque dés lors une tension haute sur la sortie 10 et
la sortie 2 est mise a la masse. Entre 10 et 2 le moteur de
trappe est branché, ceci faisant en sorte que la trappe glisse
vers I'extérieur. Lorsque la trappe est complétement sortie,
c'est le commutateur "Tray-Out end” qui est commandeé,
faisant en sorte que I'entrée de I'IC driver de moteur soit mis a
la masse.

Fermeture de la trappe

Lorsque I'on agit encore une fois sur le commutateur
"Open/Close”, le uP d’'asservissement délivre un signal positif
pendant 4 sec. sur la sortie 6 (SL2). L'IC du driver de moteur
6801 est commandé positivement sur I'entrée 5. Ceci signifie
que la tension aux sorties des IC est inverse et que le moteur
fait entrer la trappe. Lorsque la trappe est tout a fait entrée, le
commutateur "Tray-in-end” est commandé. Celui-ci émet un
signal bas sur I'entrée 4 du uP d’asservissement par
I'intermédiaire de la connexion SK. Le signal SL2 devient bas
immédiatement et le uP entame directement la procédure de
démarrage. Le sous-code sur le disque CD est lu et I'appareil
est mis en position d’attente (stand-by). En méme temps,
I'information lue du sous-code ainsi que le nombre de titres et
la durée totale du CD apparait a affichage. Si la touche
"start”est pressée au lieu de la "Open/Close”, le uP effectuera
les mémes commandes. L'appareil ne se place pas en position
d'attente (Stand-by). En méme temps, I'information lue du
sous-code ainsi que le nombre de titres et la durée totale du
CD apparait a I'affichage. Si la touche "start” est pressée au
lieu de la "Open/Close”, le uP effectuera les mémes
commandes. L'appareil ne se place pas en position d’attente
(Stand-by), mais continuera la lecture. Si le commutateur
"Tray-in-end” n’est pas fermé, la trappe sort de nouveau a
cause du signal SL1.

Arrét du moteur du plateau

Afin d’éviter que la trappe n’endommage le disque qui serait
encore en mouvement lorsqu'il est déplacé par la trappe, le
moteur du plateau doit s'arréter dans la seconde et demi aprés
que la commande "Open” (ouvert) a été émise. C'est a cet effet
que la tension appliquée au moteur est inversée de pdle, ce qui
entraine un freinage puissant du moteur. Avant d'inverser le
sens de rotation du moteur il faut donc rendre nul I'effet de
freinage. C'est pour cela que I'arrét doit étre déterminé, ce qui
est réalisé par le signal DO. Ce signal devient bas dés que le
disque CD est pratiquement immobile. Afin de pouvoir lire le
signal DO, le signal du laser doit étre présent et I'objectif doit
étre focalisé. C'est pour cela que I'alimentation du laser et le
signal FCO vers la commande d’asservissement de focalisation
est mise hors fonction avec retardement.
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Laser

La procédure de démarrage est entamée par I'alimentation du
laser. Le uP d'asservissement commande le signal a travers le
point 6 de I'IC6202 1/O "Port extender”. Lorsque ce signal est
bas, la diode laser est hors fonction. Le principe du
fonctionnement de la régulation du laser est donné sous
"Reégulation diode laser” en p. 5-1. La tension d'alimentation
est cependant modifiée. La diode laser 8 commande négative
est décrite dans le chapitre en cause. Dans les versions plus
récentes de I'appareil on a appliqué le systéme de la diode
laser a commande positive. Le délai de mise hors fonction est
obtenu par le condensateur 2203 et la diode 6260. A la mise
hors service la sortie 6-1C6202 devient haute. La diode bloque
ce signal. A travers le diviseur de tension a I'alimenrtation laser,
condensateur 2203 est chargé de sorte que aprés env. 1,5 sec.
le signal L aura atteint la niveau haut aprés quoi, I'alimentation
laser est coupée.

Commande de focalisation

Le faisceau lumineux de la laser doit étre focalisé. Le uP
d’'asservissement envoie les signaux FCO, FC1 et FC2 a travers
les sorties 14, 13 et 12 de I'lC6202 1/0 (Port extender).
L'opération nécessaire a la mise en foyer de I'objectif est
décrite au chapitre "Asservissement Focalisation” en p. 9-1. Le
délai de mise hors fonction est réalisé grace au signal FCO, au
condensateur 2209, au transistor 6244 et aux résistances 3228
et 3229. La mise hors service a retardement du signal FCO vers
la commande d’asservissement de focalisation est réalisée par
le condensateur chimique 2209, le transistor 6244 et les
résistances 3228 et 3229. Au démarrage, FCO est haut. Le
transistor 6244 bloque et le condensateur 2209 est chargé. Le
transistor 6230 est en conduction a travers les résistances 3228
et 3229 Le signal d’erreur de focalisation (FE) en est supprimé
et la régulation reste hors fonction. Une procédure de
démarrage suit alors & travers FC1 et FC2. Lorsque le signal FN
est émis vers le uP d’asservissement (information "In Focus™)
FCO devient immédiatement bas. Le transistor 6244 sera alors
conducteur, ce qui entraine le blocage de 6230. Le
condensateur 2209 continue a étre chargé. A la commande
"Open”, FCO devient immédiatement haut. Le transistor 6230
reste cependant bloqué parce que le condensateur 2209 est
charge. Ce condensateur se déchargera a travers la resistance
3228. La commande de focalisation restera encore active
pendant env. 1,5 sec. Le signal FCO bien que inversé par
I'lC6205 en un FCO, a travers la diode 6248 est couplé au signal
MCES (description sous "Commande du moteur de plateau” en
p. 11-1). Le signal MCES devient bas a la mise hors service, la
commande du moteur de plateau recevant alors l'information
que le nombre de tours est trop élevé. Le moteur recoit par
conséquent la tension positive maximum sur la connexion du
moins, ce qui fera s'inverser le sens de rotation. La vitesse du
moteur est ainsi fortement freinée.

Détermination de 'immobilité du moteur de plateau par le
signal DO

En situation "Play”, le signal DO est haut pratiquement
constant. Le transistor 6803 est alors en conduction. Le
transistor 6805 est privé de tension de base et bloquera. Par
conséquent la diode 6809 bloque et la commande du moteur
du plateau n’est pas affectée. A I'arrét, lorsque le nombre de
tours du moteur est inférieur, le signal HF enregistrera des
fréquences plus basses. Ces fréquences sont plus fortement
atténuées par la caractéristique de fréquence passe-bande de
I'ampli haute fréquence. Lorsque la vitesse de rotation est trés
basse, le détecteur du niveau HF de manque d'information
(Drop-out) délivre le signal DO a un niveau bas. Le transistor
6803 est bloqué par ce signal. La base de ce transistor 6805 est
effectivement commandée a travers la diode 6808 et 6813 et
sera en conduction. Le circuit de régulation du moteur du
plateau est ainsi mis hors fonction par I'intermédiare de la
diode 6809.



Commande radiale

Le spot lumineux est amené sous la piste du CD par la
régulation radiale d’asservissement. Une description plus
détaillée est donnée sous "Asservissement radial, commande
du bras” aux p. 10-1 et suivantes. Seul le signal RCO est délivré
(Radial Control ON) par le uP d’asservissement. Le signal RCO
de commande du bras est obtenu par 'intermédiaire d'un
circuit d'inversion. Les signaux RC1 et RC2 qui avaient été
décrits, sont aussi modifiés. Ce sont les signaux RDIR et uDAC
qui les ont remplacé. Ces deux signaux en provenance du uP
assurent la commande du bras. Lorsque RDIR est bas, le bras
est amené vers le centre. RDIR étant haut, le bras se dirige vers
I'extérieur. Le uDac est une désignation collective de 16
vitesses distinctes aux quelles le bras se déplace. DAC 0,

DAC 1, DAC 2 et DAC 3 sont les 4 signaux de commande
gréace aux quels ces 16 vitesses sont atteintes. DAC 0 produit la
commande la plus faible (vitesse), DAC 1 est un peu plus
puissante, DAC 2 encore plus et DAC 3 est la commande la
plus puissante. En position de recherche (Search) il y a encore
plus de vitesses. Des combinaisons sont alors effectuées avec
DAC 3. Le démarrage se fait avec DAC 3 et pour chaque
seconde que la touche reste pressée, un signal de commande
DAC est appliqué. Combiné avec le signal RDIR, la position
exacte est atteinte en un minimum de temps et avec la plus
haute précision.

L’entrée INT/TL du uP d’asservissement (2 fonctions)

1. Interruption du programme.
2. Porte entrée a réaction rapide qui indique les sauts de piste.

1. Interruption

Si une erreur apparait en cours normal de passage d'un
disque, le programme en cours doit étre directement
interrompu. Ce signal INT est actif lorsqu’il est bas.
L'indication d'erreur est donnée par le signal HFLS (circuit
de détection HFL-HFLS). Ce signal devient bas dés que le
signal HF descend en-dessous de 65% par rapport au
niveau HF moyen. Ce qui est le cas lorsque le spot s'écarte
du centre de piste. La panne peut avoir des origines
internes ou externes, comme I'excentricité ou bien un coup
qui serait donné contre I'appareil. Immédiatement aprés le
signal d'interruption, le niveau RP est lu. Ce signal signale
si le spot se trouve a la gauche ou a la droite du centre de
piste. Ensuite, le bras est amené dans la direction
convenable par RDIR et uDAC (voir description précédant).

Si le signal HF disparait complétement, le signal DO (Drop
Out) devient bas dans le détecteur de Drop Out. Niveau HF
(manques d’information). Une commande affinée n’est alors
plus possible car le signal RP est également incertain a ce
moment. C'est pour cela que DO empéche que le signal INT
devienne bas. Cela se passe comme suit: du fait que DO
devient bas, le transistor 6236 bloquera et la tension
positive d'alimentation sera présente a travers la résistance
3207 et la diode 6257 sur I'entrée INT du uP. Les diodes
6247 et 5259 empéchent que a cause du signal HFLS ou du
signal SS-FS (sortie 14 de I'lC6205) INT devienne bas.

2. Reéaction rapide

En position de recherche, "Search”, dans le programme du
uP d'asservissement doit pouvoir étre établi a quelle vitesse
le bras se déplace sous le CD. C'est pour cela que les sauts
de piste que le bras effectue sont indice. Ce sont les
signaux HFLS et SS-FS qui sont utilisés a cet effet. Ils sont
tous deux bas chaque fois que le bras se trouve entre deux
pistes. Ce signal est amené sur I'entrée INT du uP. Celui-ci
est commuté en position de recherche par le programme du
uP comme porte d’entrée a réaction rapide. Entre les pistes,
I'entrée INT doit étre basse. Il y a alors également une
indication de drop-out (manque d'information) qui rend INT
haute. Afin d'éviter ce dérangement, le signal du drop-out
est supprimé a travers la diode 6256 par le signal SRDO sur
la sortie de I'lC6202. Ce signal est bas en cours de position
de recherche.

Circuit de détection HFL-HFLS

En pratique cela revient a une plus grande zone disponible au
décodage sur le niveau HF. La gamme référence HFL est de ce
fait élargie de 100 & 45% au lieu de 100 a 75%. Consulter la
page 13-1 au sujet du circuit de détection HF. La commande
radiale d'asservissement doit cependant pouvoir réagir aussi
rapidement que possible en cas de menace d’égarement de
piste. La gamme de référence HFLS s'étend deés lors a 65%. Le
détecteur de piste est d’ailleurs commandé dans les limites de
cette gamme. Si le niveau HF devait baisser, le détecteur de
piste en serait bloqué. Voir en page 10-6 sous "Détecteur de
piste” et la description de I'entrée INT/TL.

Divers

Par I'intermédiaire de I'lC a porte I/0, le niveau du signal audio
est ramené a zéro par le signal "MUTE" en cours de démarrage
et de saut de pistes. Pour plus de détails au sujet du signal, voir
en page 13-3. L'information de commande et d'affichage du
disque CD est détectée dans le démodulateur et envoyée au uP
d'asservissement & travers les connexions "Q clock”, "Q data”
et "Q sync”. A travers les lignes 12C et 12D, cette information est
envoyée au uP d'affichage et rendu visible également par ce
uP. L'information P-bit est également comprise dans ces
signaux. Le signal de préampli que le uP d’asservissement
envoie au relais du préampli est dérivé de I'information Q. Voir
aux page 13-3 et suivantes. Afin d'empécher que des signaux
perturbateurs se fassent entendre lors de la mise en marche de
la tension secteur, le relais Kill est excité avec un petit
retardement. Cette excitation ne fait pas partie du logiciel mais
provient d'un circuit constituant. Celui-ci empéche que des
signaux perturbateurs disparaissent trop rapidement par le
relais Kill. En agissant sur la touche "stop”, les deux uP
(asservissement et affichage) sont remis a zéro par le signal de
remise a zéro.

Commande du relais Kill

Afin d'empécher des signaux perturbateurs lors de la mise en
fonction de la tension secteur, le relais Kill est brievement
excité a la mise en marche. Ceci ne se fait pas par le logiciel
mais bien par un signal de uP en provenance d'un circuit
constituant. Le circuit fait aussi en sorte que lors de la mise
hors service, le relais Kill est immédiatement désexcité. Lors de
la mise en marche, le transistor 6537 (tension de base 0V)
bloque, ce qui est aussi le cas du transistor 6536. La tension
d’'alimentation positive chargera le condensateur 2517 a travers
la résistance 3518 jusqu’a ce que la tension sur la base du
transistor 6537 ait augmenté au point (0,7V) que celui-ci en
devienne conducteur. Ce transistor entraine la tension de base
du transistor 6536 vers le bas, au point que celui-ci entre en
conduction. Lorsque 6536 est conducteur, le relais Kill est
excité. Le condensateur chimique 2518 est aussi chargé
jusqu'a peu prés le niveau de la tension d'alimentation. Lors de
la mise en marche, la tension d’alimentation descend trés
rapidement. Avant qu’elle ne soit arrivée au point que des
signaux non fiables sont délivrés, le relais Kill doit de nouveau
étre désexcité. Le condensateur 2518 chargé transmet un
signal haut sur la base du transistor 6536. L'émetteur couplé a
la tension d’alimentation du transistor baisse plus rapidement
que la tension de base, le transistor 6536 bloquant alors faisant
en sorte que le transistor 6536 bloque et que le relais Kill en est
désexcité.
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16-4

1984-09-1
3532 A02 | 3537 BOS j 3542 AO8 ; 3548 GO5 | 3560 EI0 | 5504 DO4 | 6508 A09 | 6531 BOS | 6544 BO6 | 6551 AO8 | 6562 COS5 09-10
3533 BO7 | 3538 BO8 | 3543 409 | 3549 403 | 3561 BO7 | 5505 FO5 | 6510 CO5 | 6535 GO6 | 6545 BO7 | 6553 FO4 | 6563 COS
3534 BO8 | 3539 BO8 | 3544 A09 | 3555 EO4 | 3595 Cl0 | 6501 BO2 | 6512 FO6 | 6536 FOS | 6548 BO7 | 6554 FO4 [ 6564 FO3
3535 BO8 | 3540 BIO | 3545 B10 | 3556 DO4 | 5501 D02 | 6504A EO1 | 6514 D09 | 6537 GO3 | 6549 BO8 | 6558 GOS -
3536 408 | 3541 B10 | 3547 F0s | 3558 D09 | 5303 403 | 65043 Fol | 6530 BOS | 6540 D01 | 6550 408 | 6559 cos
3 . 7 \ 8 N 9 . 10
+ + + 4
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DECODING 1 1504 c09; 2503 BO2 | 2509 €02 | 2515 BO4 | 2520 AO6 | 2525 BO7 | 2542 €08 | 3503 B0l | 3510 DOl | 3516 BO4 3521 BOS | 3526 GO4
1507 G606 | 2505 DOl | 2511 A02 | 2516 404 | 2521 A06 | 2527 BO8 | 2543 c09 | 3504 BO2 | 3511 DOl | 3517 GO3 | 3522 FO4 | 3527 BOS
1510 cos | 2506 D02 | 2512 403 | 2517 03 | 2522 cos | 2537 Fo6 | 2550 cl0 | 3505 BO2 | 3512 DO2 | 3518 FO3 | 3523 AO5 [ 3528 COS5
2501 B0l | 2507 A03 | 2513 EO4 | 2518 GO4 | 2523 BO6 | 2538 DO4 | 2627 EI0 | 3507 COL | 3513 FO3 [ 3519 BO4 | 3524 FO4 | 3529 BO6
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09 C02 | 2515 BO4 | 2520 AO6 | 2525 BO7 | 2542 CO8 | 3503 BOl | 3510 DOl | 3516 BO4 | 3521 BOS | 3526 GO4 | 3532 A02 | 3537 BO8 | 3542 AO8 ; 3548 GOS | 3560 EIO | 5504 DO4 | 6508
11 A02 | 2516 404 | 2521 406 | 2527 B08 | 2543 C09 | 3504 BO2 | 3511 DOl | 3517 GO3 | 3522 FO4 | 3527 BOS | 3533 BO7 | 3538 BO8 | 3543 A09 | 3549 403 [ 3561 BO7 | 5505 FO5 | 6510 ¢
12 a03 | 2517 G03 | 2522 €05 | 2537 F06 | 2550 €10 | 3505 BO2 | 3512 DO2 | 3518 FO3 | 3523 A0S | 3528 COS | 3534 BO8 | 3539 BO8 | 3544 409 | 3555 EO4 [ 3595 cl0 | 6501 BO2 | 6512 1
13 EO4 | 2518 GO4 | 2523 B06 | 2538 DO4 | 2627 EI0 | 3507 COL | 3513 FO3 | 3519 BO4 | 3524 FO4 | 3529 BO6 | 3535 BO8 [ 3540 BIO [ 3545 B10 | 3556 DO4 | 5501 D02 | 6504A EO1 | 6514 |
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TRAY MOTOR CONTROL
1 | 2 3 4 5 | 6 7
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i 4 S0z 13
Ll ; w3816 3806 H 4
TO SERVO G81°% o 3814 & 3807 12
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